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Perfil Empresarial

Al momento:

@ Operamos en 22 Estados de EEUU, Canada, Meéxico, Las Bermudas,
Suecia, Chile, Peru y Pakistan

@ Nos especializamos en programas de verificacion vehicular mecanica
y de emisiones, gestion de servicios y proveemos tecnelogia de punta

@ . Contratos vigentes:
e Virginia: VID, BARS7 y equipo OBD para 520 estaciones, eguipo
anti-fraude y gestion del programa

e Nueva York: VID, analizadores OBD para 10,000 estaciones,
equipo anti-fraudey gestion del programa

e Carolina del Norte:'VID y sistema de aplicacion de la ley para 6,600
- estaciones
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La empresa de Verificacion'Vehicular #
1 en América del Norte

Manufactura

._East Granby, CT
. ~Manufactura-de
analizadores de gases

-

Ingenieria

D Opus, Inspection

D WO N pmgram
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Ejemplos del volumen de nuestros VID

JURISDICCION VEHICULOS /AND

Estado de Nueva Xork 11,258,000
Garolina del Norte 7,700,009
Suecia 2,000;000
Connéctietit 1,100,000
Wiscénsin A 806,000
Missouri | 780,060
Jennessee 600,000
NN o N7 CeR
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Electrénica+ Software 1estWin

« ELECTRONICA ETHERNET

Cada equipo con electronica VTEQ dispone de su propia direccion IP y Mac address, de-manera que cada equipo
goza de su identificador Unico para su-utilizacion en entornos de red. Esta caracteristica permite una gestion
versatil de'equipos y datos: cableado, inalambrico, local, remoto, ...

* SOFTWARE VTEQ Y SOFTWARE TEST

La solucién de software TestWin permite una gestion y entendimiento facil.de los equipos de inspeccion,
posibilitando configurar maltiples solticiones y metodologias de prueba en funcion de la normativa local.
El Software Check\Win permite selucionar y diagnosticar posibles averias facilmente:
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* UNIDAD MOVIL UNIVERSAL
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- DIAGNOSIS ELECTRONICA PARA 1TV (OBD, EOBD)

* Diagnosis-electronica en ITV Relativa a Sistemas de Seguridad ECSS
« En colaboracién con @ULG LA

« Qdometro (Km)

« Numero de Bastidor (VIN)

« - Anti-lock Braking System (ABS)
 Electranic Brake System (EBS)

« Electronic Power Steering (EPS)

«  Electronic Stability Control (ESC)
 Limitador de Carga Cinturon de Seguridad
 Pretensor Cinturon de Seguridad
sAirbag

* SRS
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- LIVEDATA = Integracion de Software
* Proyecto.desarrollado para aplicaciones especiales
(Talleres, ITV,...)

» Dos capas de Software : Hardware'=Aplicacion

« Protocolo Comuntcacion a Alto Nivel

« VTEQ capa de Hardware: calibracion, configuracion, seguridad, ...
« Capa de Aplicacion bajo control del Usuario - Desarrollo

« Autonomia para adaptar-modificar-mgjorar

DRIVER Hardware

Seguridad
Calibracién
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DIAGNOSTICG DE AVER{AS CON FRENOMETRO DE RODILLOS

Accionamiento de un Disco de frenos

Acciohamiento de un Tambor de frenos

Cilindre de Ruada

Palanca de Zapala
delfreng de
estacionamiento

Palanca = Tk O Flate

Zapata de

]

| Forcode
Lapata
de Frano

|

Tambor Zapata de

de Freno Freno

Farro de 2apala
de Freno
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DIAGNOSTICG DE AVER{AS CON FRENOMETRO DE RODILLOS

CASO: DIFERENCIAS EN DIAGONAL
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En-fasiimagenes se puede observar que tenemas una-diferencia en diagonal. Es decir la rueda izquierda del eje delantero
frena mas que la derecha. En cambio en el eje trasero, la rueda derecha frena mas gue la izquierda. Para un circuito de
frenos en X (el mas comun) esto indica-que la bomba principal comunica mas presion a uno de los-eircuitos.
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DIAGNOSTICG DE AVER{AS CON FRENOMETRO DE RODILLOS

CASO: RETARDOS ENTRE RUEDAS DEL MISI\/IO EJE
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En la grafica se puede observarque si bien al final de la frenada las fuerza de ambos lados estan equilibradas (s6lo/un
2% de diferencia). Al principio de_la frenada tenemos una gran diferencia de fuerza de frenada (hasta un 79%), Esto
puede ser debido a una obstruccién en-undatiguiilo, que interrumpe el paso del figuido de frenos a una rueda. Cuando la
presién en el eircuito aumenta, la obstruccion se libera y las fuerzas se igualan.

o ‘Diagnosti .08:
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DIAGNOSTICG DE AVER{AS CON FRENOMETRO DE RODILLOS

CASO OVALIDAD /ALABEO
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En la primera imagen se puederobservar que fa rueda derecha presenta un atabeo (discos) / ovalidad (tambores) muy
elevada,‘En:la segunda imagen-se aprecia el valor de ovalidad medido (0.44kN) asi como la influencia de la ovalidad en
la medida de la diferencia maxima:

Diagnosticos:
. Montaje/Ahneamon mangueta tambor
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MANUAL DE PROCEDIMIENTO DE INSPEGCION DE LAS ESTACIONES L.T.V.
SECCION/76,1: FRENGSDE SERVICIO VERICHL OS DE CATEGORIAS M, Ny O
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Simulador de carga hidraulico
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PROCEDIMIENTO
MEDICION DE
FRENADA EN
VEHICULOS DE MAS
DE 3500KG

LAS SOLUCION VTEQ
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Definicidn Vehiculo

Freno Servicio

Freno
Estacionamienta

Tipo
Vehiculo

- mEm. e L (Je6000 w0

Packing tasks ~

]tﬂaasn?o\\()\'n

Emeegency brake
23 4568 7 0

Efficencies calculalion

T

Se

Peso Calculo

Eficacias \

Define truc |l

Presion
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Antes inicio prueba
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Durante prueba
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Resultado Eje
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Resultado Final

Resultados
Proyectados

VEHICLE

TRUCK - | ——

TRAILER R o

Extrap. R Extrap Px

Valores Medidos
en Prueba

L P-meur R Project) *
31,248 16,796 '!
16204 6,081
31448 20121

“\1s198 8169 3,61
6,484 2,437
4962 9573

Valores
Referencia
trapolacion
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Nuestra ViD enla nube
de la informatica
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VID

“Vehicle Inspection Database”
“Base de Datos de inspeccion Vehicular”

Es una computadora central gue:
a. Colectalos.datos de todos los centros de inspeccion

b. Realiza analisis en tiempo real de todos los datos de inspeccion para evitar anomalias y fraude:

I. - Relaciona los datos del vehiculo con los datos provenientes de lasbase de datos de la autoridad
la cual esta conectada con laViD

ii. . Proporciona alarmas antifraude en caso de que los datos no concuerden

iii. No permite a los inspectores llevar a cabo la verificacion en caso de anomalias: permite a la
autoridad bloquear a un inspector, una linea de inspeccion y/o un verificentro o varios de ellos.

iv. Proparciona un listado de las‘anomalias, en tiempo real;-a la-gerenciay a la autoridad

c.. Provee comunicaciones entiempo real entre los centros de verificacion, los carriles y la gestion del
programa

. Provee herramientas para-ia gestion de informes

GpL
4
¢ software del

R Y
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viD
Herramientas para la prevencion del fraude

1. Software completo de auditoria basado en la nube

1. Ventajas: escalabilidad ilimitada, redundancia de redes, redundancia
geografica, no existe obsolescencia tecnoldgica

Auditorias de vehiculos encubiertas

Auditorias abiertas de centros de verificacion

Auditoria de alertas de fraude en tiempo real
Disponibilidad de analisis de datos: informes de gestion
Auditores capacitados de OPUS

Por medio de identificacién biométrica con:

a) Escaner de huellas-dactilares

b} Software de reconocimiento facial dinamico

N O GV WD)
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Sensores Remotos

Precisos, rapidos y no invasivos: Sistema-de medicion
de emisiones en carretera.

Monoxiap de carbono (€Q), Hydrocarbtiros (HC),
Oxidos de Nitrogeno (NOx), Humo vehicular.

“Clean Screen” "una alternativa .
conveniente a una prueba basada en ‘ S— .,M ,_ 5
estaciones. - A

-
‘Identificador de grandes emisores” como ¢
remedio para pruebas fuera de ciclos de
verificacion.
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COmo Operan los Servicios de
Sensores Remotos (SSR)?

Bl

Aplicacicnes Primarias: , Otras Aplicaciones:
- Monitorea de Altos Eaiisores (multas o re-verificacién; ¢ - Deteccion de goteras liguidas;
+ Monitoreo de Bajos Emisores para quedar exemptos de verificacion; + Deteecion de verificacion de emisiones fraudalentas;

 Analisis de emisores de flota y evaluacion de programas periédicos de verificacion. - Estudios de deterioro de emisiones en fiota;
3 - Verificacion de sisiemas de diagnastico a bordo;

- Inventarios de emisiones vehiculares y desarrollo de modelos

e Rayos inter
del escape

Espejo reficia B

haz hacia el't
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El Complemento Perfecto para
Programas de Emisiones Existentes.

@ Seguro;accesible y certificado
talkfarmacion se alamacena en la nube;
£ Valicacion de infopaci®n-certificada por ETEST,
« Cetfificacion IS 7020erSawvicios de Sensores Remaigs{en'proceso);
* 4 Asequible para toaigiipo de Agencias.

& Solucion Llave en Mano
v Arendamienta =cormod soikicion llave erymeasia;
~==  Para proyectos anuaies en marcha.
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Aplicaciones del SSR

@ Aplicaciones en carreteras
se==aRitoreo de vehiculoS ipics;
o AllcsEmisores;
#Y Acc=S0 (ZBE) Zemade Bajas Emisiones.

@ “Monitoreo en Carreteras
» Caracterzagion de Hss:

«  Evaluacionde Brogramas.
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Como se despiliega el SSR de
Vehiculos Pesados?
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Programa de Verificacion de Buses
de Boston (I\/IBTA)

6 de 8 Estaciones % 2 de 8 Estaciones

Eficiente como Protocolo-de Pruebas para Btises en casa (1000/diaries):
Choferes han aprendldo a usar el RSD'=> Provee datos consnstentes )
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Modelo des.;.Verlflcacmn, Vehicular actual

Modelo actual
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Muchas gracias

Rigckerto Bahamonde
Director Latinoamerica
Opus Inspectiondnc.

rigoberto.bahamonde@opusinspection.coni
Mobne %521 55 1&30 6246
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